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FREQUENZIMETRO - CONTAGIRI - CONTAPRODUZIORE - CONTAMETRI
COR USCITA SERIALE modello G2X_OR

CARATTERISTICHE GENERALI

Contenitore da pannello misure frontali 48x96 profondita™ 100mm

Grado di protezione IPH4

Dopplc ingresso di conteggio:

INl1 da sensore NPR o PNP

IN2 da contatto meccanico pulito

Alimentatore per il senscore: 12Veoe astabilizzati

Morsetto di configuraszione per gli ingressi: NPHN oppure PHP

Massima freaquenza di conteggio:

come periodimetro: 1KH=z

come frequenzimetro: 30KHz

Display 6+1 cifre

Massima scala visuwalizgata 0...989980

Programmazioni comuni = del modo frequenzimatro {(nel

funzionamento dell acquisizione come periodimetro}:

- timeout (tempo di aszseramento della lettura)

- tempo di aggiornamento della lettura (e consgeguentemente humero
di medie)

- gelezione del tipo di ingresso statieo {(IN1) oppure meccanico
{INZ) _ ,

- rigoluzione: per valori interi; con un decimale:; con due
decimali

Programmazioni come CONTAGIRI:

- numero di riferimenti per giro calettati sull albero

- numero di zeri fissi

Programmazioni come CONTAPRODUZIONE:

- numero di riferimenti per girc calettati zull albero

- pumero di zeri fissi

- unlita” Al tempo di misura: secondi: minuti; ora

- rapporto di lettura (nel caso non sia unitario)

Programmauioni come CONTAMETRI :
numero A1 riferimenti per giro calettati sul rullo

~ numero di zeri fissi

- unita’ 41 tempo 4l misura: secondi; minuti; ora

- diametro del rullc (da 0,01 a 9989,.99 millimetri)

- unita’ dl misura dello spazio: millimetri; caeptimetri;
decimetri; metri

Programmazione guidata

Ingresso/uscita per rete geriale RSZ32

Baud rate programmabile: 150; 300; 600; 1200; 2400; 4800; 9600

baud

Configurazione dell unita’ master: 8 bit data; parity none: 1 bit

di stop

Programmazione per la selezione se la trasmissione in rete

geriale deve easere legata alla variabile diretta oppure {(quando

attive) alle letture d4i hold

Collegaments mediante due morsettiere estraibili da 12412 poli

Alimentazione in base al modello ordinato: 110/220Vac,24Vac, 24Vde

Frequenza di rete (per i modal11i in alternata) 50/60Hz .



MODELLI DISPONIBILI

I1 G2X_0R  puo” esgere fornitoe in tre esecusionit in base alla
tensione di alimentazicne:

G2X10R
G2XZ20R
G2X30R

1107220 Vac 50/60H=
24 Vac 50/60H=z

24 Vde

VISTA FRONTALE

La figura 1 rappresenta la vista frontale del G2ZX_0OR:

indicatore dalla wvariabile misurata a sei cifre
{altezza del carattere 12,5mm)

dizplay da 9 millimetri guida durante la programmasione
tasto PGM per 1 accessc alla programmasione
tagto RESET/ENTER per la conferma dei dati programmati

T

tasto con freccoia verso 1 'alto per variare i1 valore
della cifra selezionata .

freceia a ainiatra per lo gpoatamento della cifra
aalezionata

1=d 3ET1 : non abilitato

led S5ETZ : non abilitato

o



VISTA POSTERIORE E COLLEGAMENTI
Posteriormente sono disponibili due morsetti eatraibili da 12

ere
+ 12 poli per il collegamento eletirico dello stromento (vedi
figura 2.

NOMERCLATURA E FUNZIORE DEI MORSETTI

Alimentazione:

24 Vde ai morsetti O (12){(negativo} e 24 (1M (positivo)
24 Vac : al morsetti O (12) = 24 (10}

110 Varo: al morsetti 0 (12) & 110 {11)

220 Vac: al morsetti 0 (12) = 220 (10}

collegare la terra al propric morsetto

Ingressi

ingressi NBPFN: collegare il moraetto NP (7)) con i1 moresetto +12
(6)Y(vedl figure 3 e 4)
ingreasi FPNP': collegare il worsetto N/ (7) con i1 morsette COM
(8Y{(vadl figure L & 6}

ingresso velooe per sensori

staticli (max 30 KH=): positive = 412 (6)
hegative = COM (8)
uscita = TH1 (&)

ingregeo rallentato per contatii

mecoanici punliti (max 10D Hz):
NPMN: contatto tra INZ (4) = COM (83
PNFP: contatto tra INZ2 {(4) & +12 (6}

ingresse 4di  held (chiudende il contatto di hold la lettura

rimane congelata indivendentemente dalla variabile di ingresso)
NFN: contattco tra RST1 (8) e COM (8)
PHNP: contatto tra RSTI (3) & +12 (6)

ingreaso di abilitazione/reset 3del peak-hold  (ohiudendo il
contatto la lettura registra il valore di pilece raggiunto dalla
variabile di ingresso & mantiene la vigualiszsaziones fino a aguando
non vieng riaperto il contatto)
NFN: contatto tra RSTZ (2) < COM (83
PNP: contatto tra RST2 (2 = +12 (63}

Rete seriale

morsetto TX1 (18): trasmissione input COLLEGAMENTO VERSO
morgsetio BEXL (20): ricezione inpat UNITA"™ MASTER
morsetto COM (21): comane innat

mnoregetto TXZ {(22): trasmissione output COLLEGAMENTO VERSO
mnoreetto RXZ2 (23): ricezione ontpat UM ALTRA STAZIONE
morsgetto COM (24): commne outpuat



CONFIGURAZIONI

Nel G2X_DOR sono possibili le seguenti configurasioni:

CODICE DESCRIZIONE DEFAULT
t = time-out ()

u = update del display : (170,001
C = gelezsione dell ingressoe (IN1/7INZ) (M)

P = precisione .ty

r5232 - mode di funziocnamento della seriale {0)

baud = baud-rate ()

Add = indirisszo periferico {1)

H = uscita seriale in caso di heold {0)

1 = tipn di lettura (0)

Iin base al tipo di lettura selezionate avvengono richieste
differenti:

FREQUENZIMETRD {(con rilevamento tipo periodimetro)}:
non vi songe altre richieste

riferimenti per giro

geri fissi

riferimenti per giro

zeri fissi

CONTAGIRI : {1
(0
({
(
unita”™ di tempo {
({
({
(
(

CONTAFRODUZIONE :

rapporto di lattura
riferimenti per giro
zeri fissi

unita”™ di tempo
diametro del rullo (0,01)
unita® di spasio (0
riferimenti per giro {1}
rapporto di lettura (03

)
3
)
)
;
CONTAMETRI : )
)
)

1
0
0
1
1
0
0

FREQUENZIMETRO

L I T T O S N OO R O A1 |

CNAQO Ao OX

Per accedere alla configurazione cccorre premere il tasto PGM,
sul dieplay cowpare la dicitura “C D00000™ con 1l displey delle
unita” lampeggisnte. FPer accedere alla programmazione bisogna
introdurre il nmamero “210" e confermarlo con PGM. Fer impogitare 1
namerl ei devono premere le due freccie: la frecoisa verso 1 alto
modifica il nuamero contenato sul display lswmpeggiante; la freccia
verso sinistra cambia la cifra lawpeggizate.

La cifra lampeggisnte e’ guella delle unita’, con la frecclia a
sinietra sl scelpono in seguenza: decine, centinais, wmigliais,
decine di wmigliaia, centinaia di wmiglisaia.

Con la frecoia vereso 1 alto si possono impostare 1 numeri da 0 &
9.

Liintroduszione 4di un numero errato non viene accettata: al
momento della pressione dei tasti ENTER o PGM il display ritorna
a viswalizzare la variabile di ingresso.

Dopo  ognl programmazione di configuarazione e possibile in

glternativa: premere PGM per passare alla programmazione
guccesasiva oppurs Premare ENTER par ritornare alla

vieunalizzazione la variabile.



CODICE ¢t

Impoatare il tempo superato il gquale la lettura deve az=zerarsi.
Il valore impostato & esgpressc in secondi; la scala impostabile
e da 0 a 999 gecondi (1 impostazione 0 corrisponde a 0,5
secondi).

Otilizzara gquesta taratura per scegliere il comprompesso tra tempo
di azzeramento e velocita”™ della macchina:

esempio :
vidlendo leggere una velocita™ minima 4i 1800 pezzi/ora e
disponende di uwun riferimento ogni pezzo prodottea, s8i ha che

1"intervalloc minimo tra un impulso ed il successivo = 41 2
secondi.

I1 valore di timeout dovra  essere almeno di tre secondi.

Se la maoechina dovesse blooccarsi, & quindi non vi  fossero piu’
impulsi in ingresso, la lettura esistente permarrebbe per tre
secondi prima 41 riportarsi a zero.

Questo programma aparisgee ge viene selezionato il modo 81 lettura
quattro.

CODICE u

Il programma "u” ha due modi di funzionamentid in base al tipo 4di
lettura &, di conseguenza, in base al modo di funszionamento (vedi
programma “"I"). -

Programma "1 impostato a 0,1,2,3.

Impostare il tempo di aggiornamento del display programmandce uno
dei seguenti numeri:

0,75 secondi

1,50 secondi

2,25 secondi

3,00 zecondi

3,75 secondi

Tra un aggicrnamento ed il aucoessive 1o strumento effettua le
medie dei rilevamenti dell’ ingreasso; aumentande 11 tempo di
aggiornaments 81 ottienes dungue anche una maggior stabilita”™ di
lettura specie nel caso dovesss esistere uno squilibric tra un
riferimente 2d 11 sucecessivoe della ructa fonica. :

(I L N Y

0
1
z2
3
4

Programma "1" impostato a 4.

Inpostare il tempo di campicnamento del frequenzimetro.
I} valore puo’ essere gelezionato tra 0,001 & 99%,999 aecondi.

CODICE C

Selezionare 1 ingresso desiderato programmandoe uno dei  sgeguenti
numeri :
0 = ingresggo veloce (IN1 max. 1 ERHz come periodimetro
max., 30 KHz come frequenzimetro)
1l = ingresso lento (INZ2 wmzx. 19 Hz)

wn



CODICE P

11 programma "P" ha due modi di funsicnamento in base al tipo di
lettura e, di conseguenza, in base al modo 41 funzionamento (vedi
programma "1I").

Programma “1" iwmpostato a 0,1,2,3.

Selezionare il gradeo di precisions che si vucle avere nella
lettura:

0 = acala di lettura senza decimali: 0...99899989
1 = geala di lettura con un decimali: 0...99998.0
Z = acala di lettura con due decimali: (.. .9999,89

Programma “1“ impostato a 4.

Selesionare la posizione del decimal point (per una lettura
fittizia): .

0 = scala di lettura senza decimali: 0...899999
1 = geala di lettura con un decimali: 0...99999,9
2 =

gcala di lettura con due decimali: 0. ., 9999,98

CODICE rS5232

Quests programma permette di selesionare il modo di funzicnamento
della porte seriale.

All "attuale revisione il programma e° blooecato a Zaero
(comunicazione in rete con indiriszsamento immediato).

CODICE baud

-

Impostare il Dbaud-rate desiderato impostando unoe deil  seguenti
numeri:

0 = 150 baud
1 = 300 baud
2 = 800 baud
3 = 1200 Dbaud
4 = 2400 Dhaud
5 = 4800 baud
6 = 96800 Dbaud
CODICE Add

Impogtare 1 indirizze della stazione; il numero deve egsere
compresn tra 1 e 2564, ’



CODICE H

Selezionare il comportamente dell uacita aariale rigpetto
all "hold (sia digitale che di cresta) impostando uno dei seguenti
numeri:

0 = 1'uscita seriale segue il valore visualiszate gul display
{per cui se il G2X_0R si trova in hold digitale (R3T1) o di
cresata (R5T2) anche 1 uscita seriale rimane congelata.

1 = 17uscita seriale segue la variabile di ingresso

CODICE 1

belezionare i1 tipe di lettura desiderate impostande uno  dedl
seguenti numeri:

0 = frequensimetro (rilevamento come pericdimstro)
1 = contagiri (rilevamento come periodimetro)
2 = contaproduzicone {(rilevamentc come pericdimetro)
3 = contametri {(rilevamento coms pericdimetro)
4 = o

frequenzimetro (rilevamento come frequenszimetro)

Nel rilevamento come pericdimetro i1 G2X_0OR effettua lIa misura
della distanza tra un fronte d&i commutazions 4 1l successivo
dell ingresso selezionato (IN1 o INZ).

11 campionamento avviens con una presisione d4i 800 nancsecondi.
La massima frequenza a cui e  consigliabile utilizzare questo
modoe di funsionamento " di 1 KH=.

Dovendoe leggere frequnsze superiori e possibile selezionare la
lettura quattro che abilita il mode frequenzimetro.

In questo ecago i1 62X _0R conta gli  impulsil  che arrivano
all ingressc abilitatoe (IN1 o IN2) nell arce del tempo di
camplonamento impostate al programma  “u’. _

La cadensza 41 aggiornamento del display = 0,5 secondi {(pin” il
tempo Al campicnamento ge maggiores di 0,5 secondil).

CODICE r o

Impostare il numers di riferimenti per giro calettati sul rullo o
sull albers da misurare. b
I1 numero deve agsere compresos tra 1 & 998999,

CODICE O

Al fine di evitare eventuali pendolazioni del display sulle cifre
mene significative (soprattutto nel casoe Al sistemi a velocitar
instabile) «° possibile bloccare a zero le unita’ oppure zia le
unita”™ oche le decine del visualizsatore.

Impostare uno del zeguenti numeri:

nesaun zero fisso
uns sero fisso
due =zeri fissi

D+ O
b i



CODICKE U

Impostare uno deli seguenti numeri:

¢ = la misurasione avviens al secondo {2a. metri/seconds)
1 = la misurasziones avviene al minutoc (es. metri/minuto)
2 = la misurazione avviene all ora {(ea. metri/ora)
CODICE L

Queste codice, presents s0lo nei tipi di lettura contaproduzions
¢ frequenzimetro, consente, abbinato alla programmaszione "r", 4di
ottenere rapporti di lettura non wnitari; la formula che lega le

due variablili 2" la seguente:

L
A} V= Fin % ---
r
dove: V = wvalore vigualizzato sul display
Fin = freauenza di ingresso
L = valore impostato al programma L
r = walore iwmpostato al programma r
Tener presente che se e abilitata 1= lettura COme

contaprodusione il  programms “U7 determinera” an riswltato  al
secondo, minnto oppure ora:c

L
B V=Finz --- 21 (se il =0}
r
L
C) V= Fin x ~-- x 80 (ge U = 1}
r
L .
A) V= Fin x --- x 3600 (se T = 1)
r
CODICE 4d

Impostare 1l diametro del rullo del aquale si wuole misurare la
velocita™ periferica. L impostazione consente una precisione al
centesimo.

I} numero deve essere compreso tra 0,01 & 9999,.99 millimetri.



CODICE 8

Selegionare 1 'unita’ d4di misura di spazio con la quale si  intende
misurare la velozita’ periferica impostande unc dei  szseguenti
numeri:

t = lettura in metri

1 = lettura in dscimetri
2 = lettura in centimetri
3 = lettura in millimetri

OTILIZZAZIONE DELLA LINREA SERIALE

Lo atrumento & prediaposto per essere oollegatoe in rete sgeriale
R8232.
La rete pun’ eagere formata da un massimo di 254 atrumenti; 1la

distanza massima tra uno strumenta ad il successivo &° di . 16

metri.

Il master collegate alla linea seriale puo” affettuare la
richieata di lettura del valore misurato alla quale 1o atrumento
risponde faornendo il dato richiesto.

In wmasc di anomalie di trasmissione lo strumento non risponde.
Tener presente che comungue anche di fronte ad interrogazioni
continue lo strumentc puo’ continuare ad operare alla sua massima
frequenza di ingresso.

PROTOCOLLO DI COMUNICAZIONE CON L UNITA® MASTER
COLLEGAMERT( AL MASTER E CONFIGURAZIONE DELLA PORTA SERIALE

Utiliszare la porta seriale RB232 dell unita’ master.
Effettuare la seguente canfigurasione:

BAUD-RATE 8 N 1

Baud rate: vaedi programsma “haud”
Numeros 41 bit d=1 datce: 8

Bit d4i parita’: NONE

Bit di stop: 1

531 congiglia all accensione del master e/c delloc strumento
1"invio sulla 1linea seriale di una =stringa di almeno tre
caratteri con valore ASCII pari a 27 (ESC).



RICHIKESTA DI LETTURA DI UNO DEGLI STRUMENTI

Per accedere alla letturs della vwariabile il master deve inviare
il codice con il segunente formato ASCII:

<ESC>» + «<indirizzo periferico>
A gquesta richiesta il periferico risponde con una stringa ASCIT:

<variabile» OF LF

gei o sette carvratteri ASCII: ;
genzas decimal point: 8 caratteri
con decimal poink: 7 caratteri

ritornc carrelo

t
]
4
¥
t
|
[
I
1
1
1
1
1
1

avanzamento lines

5.3 ESEMPTIO DI UN SOFTWARE BASIC DI COMUNICAZIONE

open “coni:1208,n,3, 1, re, 42" ag 1
while loc{3}orh

ad-input$(l,3}
wend
tt: locate 1,1:print © "
locate 1,1:input “Comaand : “,czd

if ca$ = "L" then
locate 3,1:print ~
locate 3,1:input “Address : " ap%
print#d, chr¥{7);  chré(np¥)

input¥d,a$

locate 4,1:print °
locate 4,1:print “Lettura periferico @ ”,a}

end if
goto tt

10



AVVERTENZE

LIMITARE LA DISTARZA DEL CAVO DI COLLEGAMENT(O TRA
AD UNA LUNGHEZZA MASSIMA DI 10 METRI.

FORNIRE SEMPRE ALL ACCENSIORE 1 CODICI DI ESCAPE SULLA LINEA

SERIALE.

11

PC E PERIFERICI



